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Cuestiones: 
 

1. Tipos de movimiento en un cuadrilátero articulado. Leyes de Grashov. (1 punto) 
 

2. Levas. Aplicaciones. Principales limitaciones para su aplicación. (1 punto) 
 
3. Normalización en engranajes. Indicar mediante un esquema los distintos 

parámetros necesarios para definir completamente un engranaje, 
relacionándolos con el módulo. (1,5 puntos) 

 
4. Teniendo en cuenta las limitaciones impuestas por el proceso de mecanizado y 

la posibilidad de penetración, proponer el número de dientes más adecuado para 
obtener las siguientes relaciones de transmisión mediante un engrane cilíndrico-
recto convencional: (Ángulo de presión ψ=20º) (1 punto) 

5,1=µ  ; 
30
45

=µ  ; 
333
810

=µ  ; 
337
810

=µ  

 
 
Problemas: 
 

1. El cuadrilátero articulado de la figura está sometido a la acción de su propio 
peso y la fuerza externa F. Obtener: (2,5 puntos) 

 
i. Nº de grados de libertad del 

mecanismo. 
ii. Tipo de movimiento del 

mecanismo. 
iii. Momento M a aplicar en A para 

que el mecanismo se mantenga 
en equilibrio. 

iv. Reacciones en las articulaciones 
del mecanismo. (en las 
condiciones anteriores) 

 
 

2. Diseñar un cuadrilátero articulado capaz de reproducir la función xy ⋅= 3 , 
variando x entre 73 y 81, empleando el método de Chebyshev para la elección 
de los puntos de precisión. Sea º450 =φ , º90=∆φ , º750 =ψ , º90=∆ψ , longitud del 
elemento fijo mr 11 = . Calcular el error de estimación cometido en el punto 77=x . 
(3 puntos) 
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